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Исходные данные к проектированию механизма подъема однолебедочного крана:	
Gн=7 – номинальная грузоподъемность, тс;
G0=0,25 – вес пустого захватного приспособления, тс; 
ПВст=0,40 – относительная продолжительность включения двигателя;
Rб=0,4 – радиус барабана лебедки, м;
v1=0,65 – скорость подъема номинального груза; м/с;
H=10 – средняя высота подъема, м;
η1=0,78 – коэффициент полезного действия механизма при подъеме номинального груза.

 Исходные данные к проектированию механизма передвижения портального крана:
Gк=130 – вес крана без груза, тс;
v=0,2 – скорость передвижения крана; м/с;
S=85 – подветренная площадь крана, м2;
Rк=0,35 – радиус катков, м;
rц=0,035 – радиус цапф катков, м;
η=0,8 – коэффициент полезного действия механизма перемещения.

Объем и содержание курсовой работы:
Курсовая работа должна состоять из пояснительной записки и графической части.
Расчетная часть:
1. Произвести расчет и выбор двигателей для механизма подъема и передвижения.
2. Для двигателя механизма подъема рассчитать графическим методом пусковой реостат. 3. Выбрать по каталогу ящики сопротивлений и скомпоновать их.
Графическая часть:
1. Разработать принципиальную электрическую схему управления электродвигателем кранового механизма, используя для этого командоконтроллер и различную релейно-контакторную аппаратуру.
2. В схеме должны быть предусмотрены:
- максимальная и минимальная защита;
- нулевая блокировка;
- конечные выключатели;
- аппараты управления механическими тормозами.
1. Схема командоконтроллера 5-0-5 несимметричная.
2. Цепь управления на переменном токе.
3. На 1-ом и 2-ом положениях командоконтроллера на «спуск» - режим однофазного торможения.
4. На 3-ем, 4-ом, 5-ом положениях командоконтроллера на «спуск» - силовой спуск.
5. При подъеме – автоматический разгон двигателя в функции тока.
Дополнительные требования:
Расчет электродвигателя механизма подъема вести по методу относительной продолжительности включения.
Электродвигатель механизма перемещения работает в кратковременном режиме.
Схема должна быть выполнена в обозначениях согласно действующих ГОСТ (ЕСКД).




